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DATABAZE PRAKTICKYCH UKOLU

Rozvoj a zkvalitnéni praktického vyucovani elektrotechnickych oboru
CZ.1.07/1.1.00/54.0052

1. Montaz kabelovych technologii

Montaz a zapojeni kabelové koncovky NN

a)

Pfiprava materidlu a naradi pro montdz a zapojeni kabelové koncovky NN

Zhotoveni kabelové koncovky NN

b)
c)
d)

Odstranéni plastové izolace u kabelu a jeho rozvétveni dle montazniho navodu
Nasunuti rozdélovaci hlavy a jeji nasledné smrsténi
Vychladnuti

Montaz a zapojeni koncovky do dané skfiné

e)
f)
g)

Montaz a uchyceni kabelu se zhotovenou koncovkou do dané kabelové skfiné
Natvarovani jednotlivych Zil a jejich zakraceni
Odstranéni izolace Zil a jejich pfipojeni v kabelové skfini

Montaz kabelové spojky NN

a)
b)

Pfiprava materidlu a naradi pro montaz kabelové spojky NN

Odstranéni plastové a jadrové izolace u dvou spojovanych kabell dle montazniho navodu
Ocisténi a odmasténi jednotlivych ¢asti kabel(, nasazeni jadrové a plastové izolacni trubice
Spojeni kabell pomoci spojovacl

Smrsténi, nejprve izolacnich trubic Zil a po vychladnuti i plastové trubice

Montaz kabelového izolacniho uzavéru NN

a)
b)

Pfiprava materialu a naradi pro montaz kabelového izolacniho uzavéru NN

Odstranéni plastové izolace u kabelu, na kterém bude namontovan uzéavér, dle montazniho
navodu

Ocisténi a odmasténi jednotlivych casti kabelu, nasazeni ¢tyf malych izola¢nich uzavér
Smrsténi malych izolacnich uzavérd, vychladnuti

Nasazeni a nasledné smrsténi velkého uzavéru

Montadz opravné manzety NN

a)
b)
c)
d)

Pfiprava materialu a naradi pro montaz opravné manzety NN
Prozkoumani rozsahu poskozeni izolace

Ocisténi a odmasténi poskozeného mista

Nasazeni opravné manzety a nasledné smrsténi
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2. Montaz sitovych rozvodi

Montdz kmenového vedeni
h) Pfiprava materidlu a naradi na montdz kmenového vedeni

i) Instalace nosnych armatur na podpérné body

j)  Rozvinuti pomoci nosnych svorek s kluznym pouzdrem

k) Ukotveniizolovanych samonosnych vodi¢l na podpérné body pomoci kotevnich svorek
[) Ukonceni a zapojeni vodicli v rozvadécich NN a v pojistkovych odpinacich

m) MontaZz strojeného uzemnéni pomoci lana FeZn a zapojeni do méricich svorek

Montaz odbocek
f) Pfiprava materialu a naradi na montaz odbocnych vedeni a domovnich pfipojek

g) Ukotveni odboc¢ného vedeni provedenych z izolovanych samonosnych vodicl

h) Proudové zapojeni odboénych vedeni na kmenovou sit pomoci propichovacich svorek

i) Montaz izolovanych samonosnych domovnich pfipojek NN a jejich zapojeni na kmenovou sit
a do HDS

i) Montaz svodové domovni pfipojky NN a jejich zapojeni na kmenovou sit a do HDS

Ochrana proti prepéti
f) Pfiprava materialu a naradi na montaz ochran proti prepéti
g) Montéz sady bezjiskFistovych omezovaci prepéti ZnO

Oprava izolovaného vedeni
e) Priprava materidlu a naradi na opravu poskozené izolace samonosného vodice

f) Oprava izolace pomoci specialni dvojvrstvé pasky Scoth 3M VM Tape
g) Oprava izolace pomoci teplem smrstitelné opravné manzety Raychem

3. Robotika

Sezndameni se stavebnici ROBOTIS
a) Seznameni s jednotlivymi prvky stavebnice
b) Ridici jednotky CM-510, CM-530
c) Aktuatory AX-12A
d) Senzorova jednotka AX-S1
e) Akumulatorova baterie Li-pol
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Sestaveni zakladniho modelu vozitka
a) Prostudovani dokumentace k sestaveni vozitka
b) Montaz jednotlivych komponent
c) Pripojeni komponent k fidici jednotce
d) Pripojeni fidici jednotky k PC, navazani komunikace s PC

RoboPlus Manager
a) Obsluha programu RoboPlus Manager
b) Ovéreni funkci jednotlivych komponent vozitka v programu
c) Nastaveni jednotlivych parametri komponent vozitka
d) Prehrani software fidici jednotky a upgrade programu

RoboPlus Task

a) Oznamenis programem

b) Seznameni s jednotlivymi ptikazy programu

c) Tvorba zakladnich prikazd pro pohyb aktudtord AX-12A

d) Tvorba zakladnich pfikaz( pro senzorovou jednotku AX-S1

Programovani vozitka
a) Tvorba programu funkce pohybu kol spusténa fidici jednotkou
b) Vytvoreni funkce NEKONECNA SMYCKA a tvorba prikaz( IF
c) Programovani fidici jednotky, pfifazeni funkci jednotlivym tlacitkim Fidici jednotky
d) Programovani ptikazl s vyuZitim senzorové jednotky
e) Programovani prikazl pro vyufziti IR ovladace vozitka

Sestaveni manipulacnich ramen vozitka
a) Seznameni s prikazy pro pouZiti manipulaénich ramen
b) MontaZz manipulac¢nich ramen na vozitko
c) Programovani ovladani ramen vozitka na dalkovy ovladac
d) Turnaj v souboji vozitek — motivace pro inovaci programd, vlastni Upravy software a
hardware vozitek

Roboti
a) Ozndmeni s roboty a jejich moznostmi
b) Sezndmeni s programem RoboPlus Motion
c) Prace v programu RoboPlus Motion
d) Upravy stavajicich programi, tvorba vlastnich programd pro Fizeni robota



